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2.4.9

gradeability

J

maximum angle of the slope determined
by the ratio j=h/b, expressed as a
percentage, that the unloaded crane can
climb at a constant transport speed

pente franchissable

J
pente maximale, exprimée en

pourcentage, que l'appareil de levage a b

A

charge suspendue peut franchir a une
vitesse de route constante, déterminée
par le rapportj = hlb.

YKJIOH NpeononeBaemMbin

j ~

MakcuManbHbIN YKNOH NyTW, onpeaensie-
MbIi OTHOLUEHWNEM j = h/b, BblpaXeHHbIN
B NpoLEeHTax, NpeoaoneBaembli KpaHOM
C MOCTOSIHHOW TPAHCMOPTHOM CKOPOCTLIO

 J

2.4.10

support contour ®
contour formed by the horizontal
projection lines that connect the vertical
axes of support elements of the crane,
such as wheels or outriggers

contour d'appui

contour formé par la projection
horizontale des droites qui relient les
axes verticaux des éléments d'appui de

I'appareil de levage a charge suspendue C/
(tels que roues ou vérins de calage)

KOHTYP ONOPHbIN

KOHTYp, 06pa3yemMblil rOpU3oHTaNbHbIMM
npoeKkunsamMm NpsMbIX TMHWIA,
COEOUHSIIOWMX  BepTuKalibHble  OCK
OMOPHbIX 3NIEMEHTOB KpaHa (konec wunu
BbIHOCHbIX OMNOp)
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2411

track curvature radius

e

minimum radius of curvature of the
crane track inside rail on a curved track

rayon de courbure de la voie de
roulement

e

rayon minimal de courbure de l'axe du

rail intérieur sur la partie curviligne de la

voie de roulement

pagMyc 3aKpyrneHus

e

HanMeHbLNn paanyc 3akpyrrieHuna ocu
BHYTPEHHEro penbca Ha KpuBoIn-
HeiHOM yyacTke nyTu

2.4.12

minimum turning radius

"min

radius of circumference circumscribed
with the outside front wheel of the crane
when the wheels are on full lock

rayon minimal de braquage

rmln . , , .

rayon de la circonférence décrite par la
roue avant extérieure de la grue en
butée

HaMMEeHbLUUX paguyc NoeopoTa
rMVIH .
paguyc  OKPYXHOCTW,  OMUCLIBAEMOIA
BHELLHVUM MNepeaHMM KOSIeCOM KpaHa npwu
N3MEHEHUW HarmpaBeHNs ABVKEHUS]
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space, restricted by the conditions of
safe operation of the crane near objects,
the limits of which can be crossed only
by the load-handling device in executing
the handling operations

gabarit d'approche

espace déterminé par les conditions de
sécurité lors de l'utilisation de I'appareil
de levage a charge suspendue dans le
voisinage des constructions, et dont les
limites ne peuvent étre franchies que par
le dispositif de préhension au cours de
l'accomplissement des opérations de
levage

rabaput npnbnuxeHmsa
NPOCTPaHCTBO, onpeaensieMoe yCrioBusi-
MK GesonacHocTn npu paboTe KpaHa
BONU3M  COOPYXEHWW, U3 NpeaenoB
KOTOPOr0O  MOXET  BbIXOAWUTb  NULb
rpy303axBaTHbIA OpraH nNpu BbINOSIHEHWM
paboumnx onepauni

2.5.1 classification group
classification of the crane and its
mechanisms, taking account of the
crane's use with respect to the load-
lifting capacity, duration and frequency
of operation
groupe de classification
classification de l'appareil de levage a
charge suspendue tenant compte de son
utilisation, c'est-a-dire des charges
nominales levées, de la durée et du
nombre de cycles de travail
rpynna pexuma pabortbl
XapaKkTepucTuka KpaHa n €ero
MexaHW3MOB, yynTbiBatoLLasn ero
NCMNonb30BaHWe Mo rpy30No0AbLEMHOCTM U
BpEMEHN, a Takke YMUCIO LUKIOB
paboTbl

2.5.2 crane clearanceline | [ T ~Sn
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3 General concepts
3 Concepts généraux

3 OcCHOBHbIe NOHATUA

3.1 Motions
3.1 Mouvements

3.1 [BunxeHus

3.1.1 lifting [lowering] of load
displacement of a load in a vertical
direction

levage [descente] de la charge
déplacement vertical de la charge

noabem [onyckaHue] rpysa
BepTMKanbHOe nepemeLlleHme rpysa

3.1.2 precision load-lowering

lowering of a load at minimal speed in
the course of erection or stacking
operations

NOTE See also precision load-lowering N
speed (2.3.2).

levage de précision [

déplacement vertical de la charge a 'F—d

vitesse minimale, au cours du montage g
ou d'opérations de rangement

NOTE Voir également vitesse de pose
(2.3.2).

nnasHas nocapka rpysa
onyckaHue rpysa c HauMeHbLUel CKopo-
CTbIO MPY €0 MOHTAXE UKW yKIaake

NMPUMEYAHME CMm. Takke CKOpPOCTb
nocagkm (2.3.2).
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3.1.3 derricking
luffing Y
angular motion of the jib in a vertical //
plane //
relevage (descente) de la fleche _./ /'
mouvement angulaire de la fleche dans / /"

un plan vertical

noabem [onyckaHue] cTpensl /"
YyrnoBOe [ABWXKEHWe CTpenbl B BepTu- :
KanbHOWM M0CKOCTU

3.1.4 change in radius
moving the load-handling device by _//
lowering, lifting or travelling the jib //
(boom) or by moving the crab //

variation de la portée / /"
déplacement du dispositif de préhension ._/ /"
par descente, relevage ou mouvement -

de la fleche ou mouvement du chariot

n3mMmeHeHue BblrieTa
nepemMelleHme rpy3o3axsaTtHOro opraHa
nytem noavrema, onyckaHua nnun

nepeaBwkKeHUss CTpenbl, WM nyTem

nepeaBuKeHUs TPY30BOI TENEXKM }_?\
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3.1.4.1 |level luffing /|

luffing motion during which the load is //

automatically maintained at an /'/'

approximately constant height //

déplacement horizontal de la / /"

charge / /

variation de la portée par relevage de la ;

fleche, au cours de laquelle la charge .

est automatiguement maintenue a une '/

hauteur pratiquement constante g

T

ropm3oHTanbHbIA Xop[ rpy3a

M3MeHeHne BblfeTa, OCYLLEeCTBNsSEeMoe

NoALEMOM CTPEnbl, NpU KOTOPOM rpy3

aBToOMaTMyeckn  nepemeLLaeTca Mo

TpaekTopumn BIIM3KON K rOPU30HTanNM

"
/

3.1.5 travelling

movement of the crane as a whole when

in its operational form

déplacement de I'appareil de

levage a charge suspendue

déplacement de l'appareil de levage a

charge suspendue dans son ensemble

lorsqu'il est en état de travail

nepeaBMMXeHue KpaHa

nepemeLleHme Bcero kpaHa B paboyem

MOMNOXEHWN

e -
/
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3.1.6 traversing . "
(direction) motion of the crab along the
bridge, track ropes, jib or cantilever / aon \

déplacement

(direction) déplacement du chariot le
long des poutres, des cables porteurs,
de la fleche ou de la console d'un
appareil de levage a charge suspendue

o
o

nepepsmXxXeHue
(HanpaBreHne) nepemeLLeHne rpy3oBom /
TENeXKn no MOCTY, HecyLlleMy KaHaTy,
CTperie urm KOHconu

3.1.7 slewing

angular motion of the revolving part in
the horizontal plane of a bridge, portal or ao
cantilever crane g

orientation o
mouvement angulaire, dans un plan y \
horizontal, de la partie tournante d'une /
grue, d'un pont, d'un portique ou d'une >
potence

noBoOpoT

YI1oBOE [ABWXKEHME TMOBOPOTHOW YacTu
KpaHa MOCTOBOIO WIN CTPENOBOro Tuna
B FOPM30HTanbHON MIOCKOCTU

(@]

I~
-

3.1.8 telescoping

motion of one or more sections from a
base section of a jib or tower for
changing length or height

extension télescopique

déploiement d'une ou de plusieurs
parties par rapport a la partie fixe d’'une
fleche ou d’une tour afin d'obtenir une
hauteur ou une longueur supplémentaire

TenecKkonMpoBaHue

BbIOBWXXEHNE OAHOW unu OGonbluero
Konun4yecTBa Cekuuii 13 6a3oBoOW Cekuuun
cTpenbl unu OGawHW Ans yBenudeHus
ONWHBI UM BbICOTbI
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3.2 Crane stability
3.2 Stabilité

3.2 YcTOMuYMBOCTb KpaHa

3.2.1 crane stability
ability of a crane to resist tipping
moments
stabilité
aptitude d'un appareil de levage a
charge suspendue a résister aux
couples de basculement
YCTOMUYMBOCTb KpaHa
CMOCOBHOCTL KkpaHa MpPOTUBOAEWNCTBO-
BaTb OMNPOKUAbIBAIOLLMM MOMEHTaM

3.2.2 stability under working

conditions

ability of a crane to resist tipping
moments induced by the weight of the
load Q, inertia forces, wind load and
other causes
stabilité en charge
aptitude d'un appareil de levage a
charge suspendue a résister aux
couples de basculement créés par le
poids de la charge Q, par les forces
d'inertie, les sollicitations dues au vent et
a d'autres causes
YCTOMYMBOCTL rpy3o0Bas
CMOCOBHOCTL kpaHa MpOTUBOAEWNCTBO-
BaTb OMNPOKUAbIBAOLWUM  MOMEHTaM,
co3gaBaemMblM BECOM [py3a, Curamm
WHepLun, BETPOBOW Harpyskom paboyero
COCTOSIHVS M ApYrMMK dhakTopamum
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3.2.3 stability under no-load condition
ability of the assembled crane to resist
tipping moments induced by wind load
and other causes when the crane is not
in operation

stabilité propre

aptitude d'un appareil de levage a
charge suspendue a résister aux
couples de basculement créés par les
sollicitations dues au vent et a d'autres
causes, l'appareil n'étant pas chargé

YCTOM4YMBOCTb COGCTBEHHan
CnocobHOCTb KpaHa NpPOTUBOAENCTBO-
BaTb  OMNPOKUALIBAKLIMM  MOMEHTaM,
co3jaBaeMblM  BETPOBOM  Harpyskom
Hepabo4yero COCTOSIHUS W APYrMMM
dakTopamm

3.3 Tests
3.3 Essais

3.3 WUcnbiTaHusa

3.3.1 static test

testing of a crane by applying a static
load at the load-handling device,
exceeding by X% the load-lifting
capacity of the crane

essali statique

essai d'un appareil de levage a charge
suspendue par application au dispositif
de préhension d'une charge statique
dépassant de X % la charge nominale
de cet appareil de levage

MCNbITAHUA cCTaTUYecKue
UCMNbITaHUS KpaHa MyTeEM CTaTU4eCcKoro
NPUMoXeHUs HarpyskM K rpysosaxsar-
HOMY oOpraHy, Ha X % npeBbllaoLen
rpy3onoabLEMHOCTb KpaHa
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3.3.2

dynamic test

testing of a crane by executing operating
motions under a load exceeding by Y %
the load-lifting capacity of the crane

essai dynamique

essais d'un appareil de levage a charge
suspendue par exécution de
mouvements de travail réalisés avec une
charge dépassant de Y% la charge
nominale de cet appareil de levage

ucCnbITAaHUA AUHaAMUUYecKue
UCMbITAHMS KpaHa MNyTeM BbINOJIHEHMS
paboumx ABWXEHUN NOA Harpyskow, Ha
Y % npeBbilwlatoLlen rpy3onogbeMHOCTb
KpaHa

3.3.3

stability test

testing of a crane by applying a static
load at the load-handling device,
exceeding by Z% the load-lifting
capacity of the crane

essai de stabilité
essai d'un appareil de levage a charge
suspendue par application au dispositif
de préhension d'une charge statique
dépassant de Z % la charge nominale de
cet appareil de levage

MCnbITAaHUA HAa YCTOMYUBOCTb
UCMbITaHWUS KpaHa MyTeM CTaTU4YecKoro
MPUNOXEHNUST Harpysku K rpysosaxeart-
HOMY opraHy, Ha Z % npeBblllatoLeit
rpPy30nogbeMHOCTb KpaHa
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4 Component parts
4 Parties composantes

4 Y3nbl

4.1 hoisting mechanism
drive mechanism for lifting and lowering

the load $
mécanisme de levage

mécanisme d'entrainement servant a I
lever et a descendre la charge /)

/1

MexXaHu3M nogbemMa
NpVBOZAHOE YCTPOWCTBO ANS noAbema u
ornyckaHus rpysa

4.2 crane travel mechanism
drive unit for moving the crane

mécanisme de déplacement de
I'appareil de levage a charge
suspendue

mécanisme d'entrainement assurant le

déplacement de I'appareil de levage

MeXaHU3M nepeaBuXeHUna KpaHa
NpYBOAHOE YCTPOMCTBO AONS OBWXKEHMWS
KpaHa

4.3 crab or hoist traverse | 04_3 mo R e
mechanism
drive unit for horizontally moving the | 1 >——. 4 0

crab or hoist

mécanisme de direction
mécanisme d'entrainement assurant le fO """"""""""""""""" Ot
déplacement horizontal du chariot | | S—/—m/—m———— "

-—>
MexaHM3M nepepaBnXXeHuA @

TenexkKv Unm Tanm
NnpuBOAHOE YCTPOMCTBO ANl TOPU3OH-
TanbHOrO  MEPEABWKEHUS  TPY30BOM
TENEXKN Unu Tanu
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