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COMMISSION ÉLECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE 

____________ 

 
APPAREILLAGE À BASSE TENSION –  

 
Partie 5-2: Appareils et éléments de commutation  

pour circuits de commande –  
Détecteurs de proximité 

 
AVANT-PROPOS 

1) La Commission Electrotechnique Internationale (IEC) est une organisation mondiale de normalisation 
composée de l'ensemble des comités électrotechniques nationaux (Comités nationaux de l’IEC). L’IEC a pour 
objet de favoriser la coopération internationale pour toutes les questions de normalisation dans les domaines 
de l'électricité et de l'électronique. A cet effet, l’IEC – entre autres activités – publie des Normes internationales, 
des Spécifications techniques, des Rapports techniques, des Spécifications accessibles au public (PAS) et des 
Guides (ci-après dénommés "Publication(s) de l’IEC"). Leur élaboration est confiée à des comités d'études, aux 
travaux desquels tout Comité national intéressé par le sujet traité peut participer. Les organisations 
internationales, gouvernementales et non gouvernementales, en liaison avec l’IEC, participent également aux 
travaux. L’IEC collabore étroitement avec l'Organisation Internationale de Normalisation (ISO), selon des 
conditions fixées par accord entre les deux organisations. 

2) Les décisions ou accords officiels de l’IEC concernant les questions techniques représentent, dans la mesure 
du possible, un accord international sur les sujets étudiés, étant donné que les Comités nationaux de l’IEC 
intéressés sont représentés dans chaque comité d’études. 

3) Les Publications de l’IEC se présentent sous la forme de recommandations internationales et sont agréées 
comme telles par les Comités nationaux de l’IEC. Tous les efforts raisonnables sont entrepris afin que l’IEC 
s'assure de l'exactitude du contenu technique de ses publications; l’IEC ne peut pas être tenue responsable de 
l'éventuelle mauvaise utilisation ou interprétation qui en est faite par un quelconque utilisateur final. 

4) Dans le but d'encourager l'uniformité internationale, les Comités nationaux de l’IEC s'engagent, dans toute la 
mesure possible, à appliquer de façon transparente les Publications de l’IEC dans leurs publications nationales 
et régionales. Toutes divergences entre toutes Publications de l’IEC et toutes publications nationales ou 
régionales correspondantes doivent être indiquées en termes clairs dans ces dernières. 

5) L’IEC elle-même ne fournit aucune attestation de conformité. Des organismes de certification indépendants 
fournissent des services d'évaluation de conformité et, dans certains secteurs, accèdent aux marques de 
conformité de l’IEC. L’IEC n'est responsable d'aucun des services effectués par les organismes de certification 
indépendants. 

6) Tous les utilisateurs doivent s'assurer qu'ils sont en possession de la dernière édition de cette publication. 

7) Aucune responsabilité ne doit être imputée à l’IEC, à ses administrateurs, employés, auxiliaires ou mandataires, 
y compris ses experts particuliers et les membres de ses comités d'études et des Comités nationaux de l’IEC, 
pour tout préjudice causé en cas de dommages corporels et matériels, ou de tout autre dommage de quelque 
nature que ce soit, directe ou indirecte, ou pour supporter les coûts (y compris les frais de justice) et les 
dépenses découlant de la publication ou de l'utilisation de cette Publication de l’IEC ou de toute autre 
Publication de l’IEC, ou au crédit qui lui est accordé. 

8) L'attention est attirée sur les références normatives citées dans cette publication. L'utilisation de publications 
référencées est obligatoire pour une application correcte de la présente publication. 

9) L’attention est attirée sur le fait que certains des éléments de la présente Publication de l’IEC peuvent faire 
l’objet de droits de brevet. L’IEC ne saurait être tenue pour responsable de ne pas avoir identifié de tels droits 
de brevets et de ne pas avoir signalé leur existence. 

La Norme internationale IEC 60947-5-2 a été établie par le sous-comité 121A: Appareillage à 
basse tension, du comité d'études 121 de l’IEC: Appareillages et ensembles d’appareillages 
basse tension. 

Cette quatrième édition annule et remplace la troisième édition parue en 2007 et 
l'Amendement 1:2012. Cette édition constitue une révision technique. 

Cette édition inclut les modifications techniques majeures suivantes par rapport à l'édition 
précédente: 
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• mise à jour du domaine d’application; 

• adaptation et mise à jour des exigences relatives à la construction, conformément à 
l’IEC Guide 116 (par exemple les exigences relatives aux matériaux, le rayonnement 
optique artificiel, les exigences relatives aux instructions, les surfaces chaudes, le 
fonctionnement sans surveillance, les cas prévisibles d’usage inapproprié…); 

• modification des spécifications concernant le domaine de détection et la portée; 

• nouvelles définitions pour le détecteur de proximité photoélectrique de type D à 
effacement d’arrière-plan; 

• intégration des exigences et des modes opératoires d’essai relatifs au détecteur de 
proximité photoélectrique de type D à effacement d’arrière-plan; 

• mise à jour des exigences de CEM dans le Tableau 9 et le Tableau 10; 

• intégration des exigences relatives aux données d’environnement et aux conditions 
d’environnement, en faisant référence aux Annexes O, W et Q de l’IEC 60947-1:2007, 
l’IEC 60947-1:2007/AMD1:2010 et l’IEC 60947-1:2007/AMD2:2014; 

• modification de l’essai de tension assignée de tenue aux chocs (5.3.1.3, 9.3.3.4.5); 

• modification du statut normatif des références données dans l’Annexe A, devenant une 
annexe informative; 

• mise à jour majeure de l’Annexe A (mise à jour des définitions, nouvelles dimensions et 
formes); 

• mise à jour de C.9.1.1; 

• mise à jour de l’Annexe D afin de tenir compte des nouveaux types de connecteurs et des 
nouvelles références normatives; 

• mise à jour de l’Annexe F (ajout de symboles pour les détecteurs de proximité 
photoélectriques). 

Le texte de cette norme est issu des documents suivants: 

FDIS Rapport de vote 

121A/313/FDIS 121A/322/RVD 

 
Le rapport de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute information sur le vote ayant 
abouti à l'approbation de cette Norme internationale. 

Ce document a été rédigé selon les Directives ISO/IEC, Partie 2. 

Une liste de toutes les parties de la série IEC 60947, publiées sous le titre général 
Appareillage à basse tension, peut être consultée sur le site Web de l’IEC. 

Il convient d’utiliser la présente Norme internationale conjointement à l’IEC 60947-1:2007, 
l’IEC 60947-1:2007/AMD1:2010 et l’IEC 60947-1:2007/AMD2:2014. 

Les dispositions des règles générales de l’IEC 60947-1 s’appliquent au présent document, 
lorsqu’elles sont spécifiquement mentionnées. Les articles et paragraphes des règles 
générales ainsi rendus applicables, de même que les tableaux, figures et annexes, sont 
identifiés par référence à l’IEC 60947-1. Exemple d’identification: 1.2.3, Tableau 4 ou 
Annexe A de l’IEC 60947-1:2007. 

Les pratiques divergentes données ci-après, de nature moins permanente, sont en vigueur 
dans les pays mentionnés ci-après. 

• 8.1.7.3: le Code électrique national américain donne des recommandations relatives aux 
organes de raccordement;  
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• 8.1.7.4: il existe d’autres documents aux Etats-Unis qui définissent des codes couleurs 
pour les conducteurs pouvant s’appliquer à l’installation de détecteurs de proximité; 

• 8.1.15.2: pour les pays de l’Union européenne: dans certains domaines, les limites de 
valeur d’exposition définies dans l’IEC 60825-1:2014 sont supérieures aux exigences de la 
Directive européenne 2006/25/CE relative aux prescriptions minimales de sécurité et de 
santé relatives à l’exposition des travailleurs aux risques dus aux agents physiques 
(rayonnements optiques artificiels). 

Le comité a décidé que le contenu de ce document ne sera pas modifié avant la date de 
stabilité indiquée sur le site web de l’IEC sous "http://webstore.iec.ch" dans les données 
relatives au document recherché. A cette date, le document sera 

• reconduit, 

• supprimé, 

• remplacé par une édition révisée, ou 

• amendé. 

 

IMPORTANT – Le logo "colour inside" qui se trouve sur la page de couverture de cette 
publication  indique qu'elle contient des couleurs qui sont considérées comme utiles à 
une bonne compréhension de son contenu. Les utilisateurs devraient, par conséquent, 
imprimer cette publication en utilisant une imprimante couleur. 
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APPAREILLAGE À BASSE TENSION –  
 

Partie 5-2: Appareils et éléments de commutation  
pour circuits de commande –  

Détecteurs de proximité 
 
 
 

1 Domaine d’application 

La présente partie de l’IEC 60947 s’applique aux détecteurs de proximité inductifs et 
capacitifs qui détectent la présence d’objets métalliques et/ou non métalliques, aux 
détecteurs de proximité ultrasoniques qui détectent la présence d’objets réfléchissant les 
ultrasons, aux détecteurs de proximité photoélectriques qui détectent la présence d’objets et 
aux détecteurs de proximité magnétiques non mécaniques qui détectent la présence d’objets 
avec un champ magnétique. 

Les produits relevant du domaine d’application du présent document ne sont pas associés à 
des comportements définis en conditions de défaut. Les détecteurs de proximité avec un 
comportement défini sont couverts par l’IEC 60947-5-3 et sont tenus de satisfaire à des 
exigences supplémentaires. 

Ces détecteurs de proximité sont des appareils complets, qui comprennent un ou des 
éléments de commutation à semiconducteur et sont destinés à être connectés à des circuits 
dont la tension assignée n’excède pas 250 V c.a. 50 Hz/60 Hz en valeur efficace ou 300 V c.c. 

Exemples d’applications types pour les produits relevant du domaine d’application de la 
présente norme: 

• secteur de l’automatisation industrielle et des machines, 

• secteur de la logistique et de l’emballage, 

• tapis roulants, élévateurs, 

• industrie des procédés, 

• centrales de production énergétique. 

Certaines applications spécifiques (par exemple en atmosphères corrosives) peuvent 
entraîner des exigences supplémentaires. 

Le présent document n’est pas destiné à couvrir les détecteurs de proximité qui possèdent 
des sorties analogiques. 

Le présent document a pour objet de fixer pour les détecteurs de proximité: 

• les définitions, 

• les classifications, 

• les caractéristiques, 

• les informations sur le produit, 

• les conditions de service normal, de montage et de transport, 

• les exigences relatives à la construction et aux performances, 

• les essais pour la vérification des caractéristiques assignées. 

Il est attendu des produits relevant du domaine d’application du présent document qu’ils 
soient choisis, installés et entretenus uniquement par des personnes qualifiées. 
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