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Nationales Vorwort

Dieser Norm-Entwurf enthélt sicherheitstechnische Festlegungen.

Dieses Dokument (prENISO 10218-2:2020) wurde vom Technischen Komitee ISO/TC 299 ,Robotics in
Zusammenarbeit mit dem Technischen Komitee CEN/TC 310 ,Fortgeschrittene Fertigungstechnologien”
erarbeitet, dessen Sekretariat von BSI (Vereinigtes Konigreich) gehalten wird.

Die nationalen Interessen bei der Erarbeitung werden vom Arbeitsausschuss NA 060-38-01 AA ,Robotik“ des
DIN-Normenausschusses Maschinenbau (NAM) wahrgenommen. Vertreter der Hersteller und Anwender von
sIndustrierobotern” sowie der Berufsgenossenschaften sind an der Erarbeitung beteiligt.

Dieser Norm-Entwurf konkretisiert einschldgige Anforderungen von Anhangl der EU-Maschinenrichtlinie
2006/42/EG an erstmals im Europdischen Wirtschaftsraum (EWR) in Verkehr gebrachte Maschinen, um den
Nachweis der Ubereinstimmung mit diesen Anforderungen zu erleichtern.

Um Zweifelsfille in der Ubersetzung auszuschlieRen, ist die englische Originalfassung beigefiigt. Die
Nutzungsbedingungen fiir den deutschen Text des Norm-Entwurfes gelten gleichermafien auch fiir den
englischen Text.

Aktuelle Informationen zu diesem Dokument kénnen {liber die Internetseiten von DIN (www.din.de) durch
eine Suche nach der Dokumentennummer aufgerufen werden.

Anderungen
Gegeniiber DIN EN ISO 10218-2:2012-06 wurden folgende Anderungen vorgenommen:

a) Uberarbeitung der technischen Inhalte (ISO-lead) auf der Basis von Erfahrungen, die seit der
Veroffentlichung von DIN EN ISO 10218-1 und DIN EN ISO 10218-2 im Jahr 2012 gewonnen wurden.
Diese Norm bleibt im Einklang mit den Mindestanforderungen einer harmonisierten Typ C-Norm fiir
Roboter in einer Industrieumgebung;

b) Einbeziehung der Anforderungen aus ISO/TS 15066:2016 zur Sicherheit kollaborierender
Robotersysteme;

c) Revisionen der Stoppfunktionen der Kategorie 2, Begriffe und Abkiirzungen, Einzelheiten innerhalb des
Abschnittes zur Benutzerinformation, funktionalen Sicherheitsanforderungen, Parameter und
Grenzwerte zur Risikoeinschatzung, Cybersicherheit.
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Europaisches Vorwort

Dieses Dokument (prEN ISO 10218-2:2020) wurde vom Technischen Komitee ISO/TC 299 ,Robotics“ in
Zusammenarbeit mit dem Technischen Komitee CEN/TC 310 ,Fortgeschrittene Fertigungstechnologien”
erarbeitet, dessen Sekretariat von BSI gehalten wird.

Dieses Dokument ist derzeit zur parallelen Umfrage vorgelegt.

Dieses Dokument wird EN ISO 10218-2:2011 ersetzen.

Dieses Dokument wurde im Rahmen eines Normungsauftrages erarbeitet, den die Europdische Kommission
und die Europdische Freihandelsassoziation CEN erteilt haben, und unterstiitzt grundlegende

Anforderungen der EU-Richtlinien.

Zum Zusammenhang mit EU-Richtlinien siehe informativen Anhang ZA, der Bestandteil dieses Dokuments
ist.

Anerkennungsnotiz

Der Text von ISO/DIS 10218-2:2020 wurde von CEN als prENISO 10218-2:2020 ohne irgendeine
Abidnderung genehmigt.
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Anhang ZA
(informativ)

Zusammenhang zwischen dieser Europdischen Norm und den
grundlegenden Anforderungen der abzudeckenden
Richtlinie 2006 /42 /EG

Diese Europdische Norm wurde im Rahmen eines von der Europiischen Kommission erteilten
Normungsauftrages ,M/396 Auftrag an CEN und CENELEC betreffend die Normung im Bereich Maschinen”
erarbeitet, um ein freiwilliges Mittel zur Erflllung der grundlegenden Anforderungen der
Richtlinie 2006/42/EG des Europaischen Parlaments und des Rates vom 17. Mai 2006 {iber Maschinen und
zur Anderung der Richtlinie 95/16/EG (Neufassung) bereitzustellen.

Sobald diese Norm im Amtsblatt der Europaischen Union im Sinne dieser Richtlinie in Bezug genommen
worden ist, berechtigt die Ubereinstimmung mit den in Tabelle ZA.1 aufgefiihrten normativen Abschnitten
dieser Norm innerhalb der Grenzen des Anwendungsbereiches dieser Norm zur Vermutung der Konformitat
mit den entsprechenden grundlegenden Anforderungen der Richtlinie und den zugehorigen
EFTA-Vorschriften.

Tabelle ZA.1 — Ubereinstimmung zwischen dieser Europiischen Norm und Anhang I der

Richtlinie 2006/42/EG
Die relevanten grundlegenden Abschnitt(e) /Unterabschnitt(e) Anmerkungen/
Anforderungen der . . .
dieser EN Hinweis

Richtlinie 2006,/42/EG

1.1.2. Grundsatze fiir die Integration der 41,42 43,51,521.1,52.16

Sicherheit
1.1.3. Materialien und Produkte 5.2.1.2
1.1.4. Beleuchtung 5.14.2,5.14.4

1.1.5. Konstruktion der Maschine im
Hinblick auf die Handhabung

1.1.6. Ergonomie 54.1,54.3,5.4.4,65.8.5.1,5.13.5.2

5.2.7,5.3,5.4.7,5.4.7.3,5.5,5.5.1, 5.5.2,
5.5.3,5.54,5.5.5,55.7,5.6.1,5.7.1,5.7.3,
5.7.7,5.7.8.3.c,5.7.8.4, 5.7.9, Anhang C

5.2.12,5.7.2.2,5.7.2.4,5.7.4,5.7.5
5.7.6.2,5.7.6.3,5.7.8,5.7.8.1,5.7.8.2,
5.7.8.3,5.7.8.4,5.7.9,5.7,5.8.8, 5.8.5.6,

5.2.1,5.2.2

1.2.1. Sicherheit und Zuverlassigkeit von
Steuerungen

1.2.2. Stellteile

5.12.2.3,5.13.2
1.2.3. Ingangsetzen 5.5.7.1,5.5.7.2,5.7.5
1.2.4.1. Normales Stillsetzen 5.6.1,5.6.4
1.2.4.2. Betriebsbedingtes Stillsetzen 5.6.3.2
1.2.4.3. Stillsetzen im Notfall 5.6.2,5.6.2.1
1.2.4.4. Gesamtheit von Maschinen 5.3
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Die relevanten grundlegenden
Anforderungen der
Richtlinie 2006/42/EG

Abschnitt(e) /Unterabschnitt(e)
dieser EN

Anmerkungen/
Hinweis

1.2.5. Wahl der Steuerungs- oder
Betriebsarten

5.7.2.3,5.7.2.3.1.a,5.7.2.4,5.7.6.2

1.2.6. Storung der Energieversorgung

5.29,552,5.6.1,55.7.1,59.1

1.3.1. Risiko des Verlusts der
Standsicherheit

524,755

1.3.2. Bruchrisiko beim Betrieb

5.2.1.2,5.2.1.3,5.2.1.4,5.2.10,5.2.12,
5.3.6,7.5.8

1.3.3. Risiken durch herabfallende oder

herausgeschleuderte Gegenstinde 591
1.3.4. Risiken durch Oberflachen, Kanten

5214
und Ecken
1.3.6. Risiken durch Anderung der 572

Verwendungsbedingungen

1.3.7. Risiken durch bewegliche Teile

5.2.6,5.8,5.9,5.10,5.12,5.13,7.5.9,
Anhang L

1.3.8. Wahl der Schutzeinrichtungen gegen
Risiken durch bewegliche Teile

5.2.1.4,5.8,5.9,5.10.1.3,5.12,5.13,
Anhang L

1.3.8.1. Bewegliche Teile der
Kraftiibertragung

5214

1.3.8.2. Bewegliche Teile, die am
Arbeitsprozess beteiligt sind

5.2.1.4,5.8,59,5.10.1.3,5.12,5.13,
Anhang L

1.3.9. Risiko unkontrollierter Bewegungen

5.2.7

1.4.1. Allgemeine Anforderungen

5.2.1.2,52.1.3,52.14,52.1,584.1,
5.8.4.2,5.8.5.1,5.8.6

1.4.2.1. Feststehende trennende
Schutzeinrichtungen

5.84.1

1.4.2.2. Bewegliche trennende
Schutzeinrichtungen mit Verriegelung

5.8.4.1,5.8.4.3,5.8.4.4

1.4.2.3. Zugangsbeschrankende

verstellbare Schutzeinrichtungen >8.4.1

1:4.3. Besondere Anford.erqngen an 585
nichttrennende Schutzeinrichtungen

1.5.1. Elektrische Energieversorgung 5.2.12

1.5.2. Statische Elektrizitat 5.2.12

1.5.3. Nichtelektrische Energieversorgung | 5.2.12

1.5.4. Montagefehler 5.2.1.4,5.2.12,7.5.8
1.5.5. Extreme Temperaturen 5.2.5

1.5.6. Brand 5.25
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Die relevanten grundlegenden

Anforderungen der :ib;ss(ﬁng\]t(e) /Unterabschnitt(e) ﬁlil:‘:;a;l;ungen/
Richtlinie 2006 /42 /EG
1.5.8. Larm
1.5.9. Vibrationen 5.13.5.1b
1.5.12. Laserstrahlung 5.11
1.5.13. Emission gefihrlicher Werkstoffe
5.2.3

und Substanzen
1.5.14. Risiko, in einer Maschine

; 54.1
eingeschlossen zu werden
1.5.15. Ausrutsch-, Stolper- und Sturzrisiko | 5.4.1

1.6.1. Wartung der Maschine

54.1,5.7.8.1,515.1,7.5.8

1.6.2. Zugang zu den Bedienungsstanden
und den Eingriffspunkten fiir die
Instandhaltung

5.4.1

1.6.3. Trennung von den Energiequellen

5.2.11.2,5.2.11.3,5.2.12

Informationseinrichtungen

1.6.4. Eingriffe des Bedienungspersonals 5.1

1.7.1. Inf01jmat10nen und Warnhinweise an 71,7.2,7.3,74
der Maschine

1.7.1.1. Informationen und 71.7.2,7.3,74

1.7.1.2. Warneinrichtungen

5.7.22,574,7.2

1.7.2. Warnung vor Restrisiken

7.5.3,7.5.17,7.5.21

Abfassung der Betriebsanleitung

1.7.3. Kennzeichnung der Maschinen 7.3
1.7.4. Betriebsanleitung 7
1.7.4.1. Allgemeine Grundsatze fiir die 71,753

1.7.4.2. Inhalt der Betriebsanleitung

7.5.1,75.2,753,75.5,75.6,7.5.7,7.58,

7.5.9,7.5.17,7.5.20,7.5.21

2.2.1. Allgemeines

5.13.5

2.2.1.1. Betriebsanleitung

7.5.19

2.3. Maschinen zur Bearbeitung von Holz
und von Werkstoffen mit dhnlichen
physikalischen Eigenschaften

5.8.1,59.1,594,512.2.1

4.1.2.2. An Fiihrungen oder auf
Laufbahnen fahrende Maschinen

5.24

4.1.2.3. Festigkeit

5.2.1.1,5.2.1.2,5.2.1.3

4.1.2.4. Rollen, Trommeln, Scheiben, Seile
und Ketten

5.2.1.3

4.1.2.6. Bewegungsbegrenzung

5.2.7,54.7,5.9.1
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Die relevanten grundlegenden
Anforderungen der
Richtlinie 2006/42/EG

Abschnitt(e) /Unterabschnitt(e) Anmerkungen/
dieser EN Hinweis

4.1.2.7. Bewegungen von Lasten wahrend

der Benutzung 5.2.7,5.7.8.2,5.8,5.13.5.2

4.1.2.8.1. Bewegungen des Lasttragers 5.8,5.10.1,5.10.2,5.10.3
4.1.3. Zwecktauglichkeit 5.2.1.3

4.2.1. Bewegungssteuerung 5.10.1.4

4.2.3. Seilgefiihrte Einrichtungen 5.10.1

4.3.3. Maschinen zum Heben von Lasten 7.4

4.4.2. Maschinen zum Heben von Lasten 7.5.3

WARNHINWEIS 1 — Die Konformitdtsvermutung bleibt nur bestehen, so lange die Fundstelle dieser
Europdischen Norm in der im Amtsblatt der Europdischen Union veroffentlichten Liste erhalten bleibt.
Anwender dieser Norm sollten regelméafdig die im Amtsblatt der Europaischen Union zuletzt veréffentlichte
Liste einsehen.

WARNHINWEIS 2 — Fiir Produkte, die in den Anwendungsbereich dieser Norm fallen, kénnen weitere
Rechtsvorschriften der EU anwendbar sein.
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https://www.normsplash.com/DIN/183679727/DIN-EN-ISO-10218-2?src=spdf

E DIN EN ISO 10218-2:2021-03 - Entwurf -
prEN ISO 10218-2:2020 (D)

Vorwort

[SO (die Internationale Organisation fiir Normung) ist eine weltweite Vereinigung nationaler
Normungsinstitute (ISO-Mitgliedsorganisationen). Die Erstellung von Internationalen Normen wird
tiblicherweise von Technischen Komitees von ISO durchgefiihrt. Jede Mitgliedsorganisation, die Interesse an
einem Thema hat, fiir welches ein Technisches Komitee gegriindet wurde, hat das Recht, in diesem Komitee
vertreten zu sein. Internationale staatliche und nichtstaatliche Organisationen, die in engem Kontakt mit ISO
stehen, nehmen ebenfalls an der Arbeit teil. ISO arbeitet bei allen elektrotechnischen Normungsthemen eng
mit der Internationalen Elektrotechnischen Kommission (IEC) zusammen.

Die Verfahren, die bei der Entwicklung dieses Dokuments angewendet wurden und die fiir die weitere Pflege
vorgesehen sind, werden in den ISO/IEC-Direktiven, Teil 1 beschrieben. Es sollten insbesondere die
unterschiedlichen Annahmekriterien fiir die verschiedenen ISO-Dokumentenarten beachtet werden. Dieses
Dokument wurde in Ubereinstimmung mit den Gestaltungsregeln der ISO/IEC-Direktiven, Teil 2 erarbeitet
(siehe www.iso.org/directives).

Es wird auf die Moglichkeit hingewiesen, dass einige Elemente dieses Dokuments Patentrechte beriihren
konnen. ISO ist nicht dafiir verantwortlich, einige oder alle diesbeziiglichen Patentrechte zu identifizieren.
Details zu allen wahrend der Entwicklung des Dokuments identifizierten Patentrechten finden sich in der
Einleitung und/oder in der ISO-Liste der erhaltenen Patenterkldrungen (siehe www.iso.org/patents).

Jeder in diesem Dokument verwendete Handelsname dient nur zur Unterrichtung der Anwender und
bedeutet keine Anerkennung.

Fiir eine Erlduterung des freiwilligen Charakters von Normen, der Bedeutung ISO-spezifischer Begriffe und
Ausdriicke in Bezug auf Konformitétsbewertungen sowie Informationen dartiber, wie ISO die Grundsitze der
Welthandelsorganisation (WTO, en: World Trade Organization) hinsichtlich technischer Handelshemmnisse
(TBT, en: Technical Barriers to Trade) beriicksichtigt, siehe www.iso.org/iso/foreword.html.

Dieses Dokument wurde vom Technischen Komitee ISO/TC 299, Robotics, erarbeitet.

Diese zweite Ausgabe ersetzt die erste Ausgabe (ISO 10218-2:2011), die technisch iiberarbeitet wurde.

Die wesentlichen Anderungen im Vergleich zur Vorgingerausgabe sind folgende:

— Einbeziehung von Sicherheitsanforderungen fiir kollaborierende Anwendungen (zuvor Inhalt von
ISO/TS 15066:2016);

— Klarung der Anforderungen an die Funktionssicherheit;

— Hinzufiligen von Anforderungen an die Cybersicherheit, soweit diese gelten.

Eine Auflistung aller Teile der Normenreihe ISO 10218 ist auf der ISO-Internetseite abrufbar.
Riickmeldungen oder Fragen zu diesem Dokument sollten an das jeweilige nationale Normungsinstitut des

Anwenders  gerichtet werden. Eine vollstindige Auflistung dieser Institute ist unter
www.iso.org/members.html zu finden.
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Einleitung

Die Erstellung dieses Dokuments erfolgte im Hinblick auf die Gefahrdungen, die von Robotern durch deren
Integration und Installation in Robotersystemen, Roboteranwendungen und Roboterzellen ausgehen.
[SO 10218, Teil1, behandelt Roboter als unvollstindige Maschinen, wahrend dieses Dokument in
vollstandige Maschinen (Systeme) fiir spezifische Anwendungen integrierte Roboter behandelt.

Dieses Dokument ist eine Typ-C-Norm nach ISO 12100.

Dieses Dokument ist fiir die folgenden Interessengruppen von Relevanz, die die Marktakteure im Hinblick
auf die Robotersicherheit reprasentieren:

— Roboterhersteller (kleine, mittlere und grofie Unternehmen);
— Robotersystem-/Anwendungsintegratoren (kleine, mittlere und grofée Unternehmen);

— Organisationen des Arbeits- und Gesundheitsschutzes (Gesetzgeber, Unfallversicherungen,
Marktaufsicht usw.).

Andere Interessengruppen koénnen durch das in diesem Dokument (durch die oben genannten
Interessengruppen) festgeschriebene Sicherheitsniveau betroffen sein. Es handelt sich dabei um:

— Robotersystemanwender/Arbeitgeber (kleine, mittlere und grofie Unternehmen);
— Robotersystemanwender/Arbeitnehmer (z. B. Gewerkschaften);
— Dienstleister, z. B. fiir Wartungsarbeiten (kleine, mittelstdndische und grofde Unternehmen);

Den oben angefiihrten Interessengruppen wurde die Moglichkeit gegeben, sich an dem Entwurfsprozess zu
diesem Dokument zu beteiligen.

Auf die Robotersysteme und Roboteranwendungen und die behandelten Gefdhrdungen,
Gefahrdungssituationen und -ereignisse wird im Anwendungsbereich dieses Dokuments hingewiesen.

Unterscheiden sich Festlegungen einer Typ-C-Norm von denen in Typ-A- oder Typ-B-Normen, so ist den
Festlegungen der Typ-C-Norm Vorrang vor Festlegungen aus anderen Normen fiir Maschinen zu geben, die
nach den Festlegungen der Typ-C-Norm konstruiert und gebaut worden sind.

Mit Robotersystemen und Roboteranwendungen zusammenhingende Gefahren sind wohlbekannt, die
Gefahrdungsquellen sind jedoch je nach Roboteranwendung oft einzigartig. Das Aufkommen und die Art(en)
der Gefdhrdungen stehen in direktem Zusammenhang mit der Art des Automatisierungsprozesses und der
Komplexitit der Anwendung. Die mit diesen Gefihrdungen verbundenen Risiken dndern sich mit dem
verwendeten Roboter, dessen Sicherheitsfunktionen und der Art und Weise, in der er integriert, installiert,
programmiert, betrieben und gewartet wird. Dieses Dokument liefert Sicherheitsanforderungen fiir die
Integration und Installation von Robotern in Robotersystemen und Roboteranwendungen. Die
Anforderungen umfassen Schutzmafinahmen fiir Bedienungspersonen wdahrend der Integration, der
Abnahme, der Funktionspriifung, der Programmierung, des Betriebs, der Instandhaltung und der Reparatur.
Anforderungen an den Roboter kdnnen der ISO 10218-1 entnommen werden.

Beide Teile von ISO 10218 behandeln Robotertechnik in einer Industrieumgebung, die aus Arbeitspldtzen
besteht, von der die Offentlichkeit ausgeschlossenen ist oder zu der die Offentlichkeit nur eingeschriankten
Zugang hat, da es sich bei den Personen (Bedienern) um arbeitende Erwachsene handelt. Andere Normen
behandeln Themen wie Koordinatensysteme und Achsenbewegungen, allgemeine Eigenschaften,
Leistungskriterien und damit verbundene Priifverfahren, Terminologie und mechanische Schnittstellen. Es
wird darauf hingewiesen, dass diese Normen miteinander und mit anderen Internationalen Normen
verbunden sind.

This is a preview. Click here to purchase the full publication.
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