BS IEC 60050-351:1998

351-17-20

351-17-21

régulation secondaire

Partie d'une régulation en cascade, fonctionnant avec une variable de référence
fournie par le régulateur principal et uniquement avec la (ou les) mesure(s) et avec la
réaction des variables commandées secondaires. (voir figure 17)

secondary control
subsidiary control

Part of a cascade control, operating with a reference variable, provided by the main
controller and with measurement and feedback of subsidiary controlled variables
only. (see figure 17)

BCnoMorartenbHoOe ynpaBneHue

YacTb KkackagHOro ynpaenenus, paboTalwas C  CbIOYHON  NepeMEHHOW,
NOCTaBNAEMOl [MaBHbIM KOHTPOMIEPOM, M TOMBKO C WU3MEpeHuem u obpaTHOM
CBS3b0 BCMIOMOraTernbHbIX KOHTPONUPYEMbIX NepeMeHHbIX (CM. puc. 17).

ar e S, o it a3

de unterlagerte Regelung

es control secundario

ja (X —FafEo) 2RIA

pl regulacja podrzedna; regulacja podporzadkowana
pt controlo secundario

sv sekundarstyrning

régulation de rapport

Type de régulation ou un rapport prédéterminé entre deux variables, ou plus, doit
étre maintenu constant.

ratio control

Type of control in which a predetermined ratio between two or more variables has to
be maintained constant.

ynpasneHue COOTHOWeHuemMm

Tvn ynpaBneHus, Nnpu KOTOPOM 3apaHee OnpeAeneHHOe COOTHOLIEHWUE MeXay ABYMS
unv Gonee nepemMeHHbIMU NOAAEPKMBAETCA MOCTOSHHbLIM.

ar gl rSAS

de Verhéltnisregelung
es control por cociente
ja HEHE

pl regulacja ilorazowa
pt controlo de relagdao
sv  kvotstyrning
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351-17-22 régulation a rétroaction d'état

Type de régulation avec une réaction proportionnelle d'un ensemble complet de
variables d'état mesurées ou estimées. (voir figure 18)

state feedback control

Type of control with proportional feedback of a complete set of measured or
estimated state variables. (see figure 18)

ynpaBneHue ¢ NoMoL b0 06paTHOU CBA3N COCTOAIHUA

Tun ynpaeBnewuss c¢ nponopunoHanbHON o6paTHON CBA3bID BCEro MHOXECTBa
NepemMeHHbIX ynpaBneHus, N3MepeHHbIX UNn oLueHeHHbIX (CM. puc. 18).

ar  Allay e 43da5 f-S;S

de Regelung mit Zustandsriickfiihrung
es control por realimentacion de estado
ja RB74-Fy 788

pl regulacja wedtug zmiennych stanu
pt controlo de retroaccéao de estado

sv reglering med tillstdndsaterkoppling

351-17-23 régulation a rétroaction de sortie

Type de régulation comportant uniquement une réaction proportionnelle des
variables de sortie mesurées.

output feedback control

Type of control with proportional feedback of the measured output variables only.

ynpaBneHue ¢ NOMoLWbI0 06paTHOM CBA3M BbIXoaa

Tun ynpaBneHus TONbKO C NPOMOPLUMOHANbHON OBPaTHOW CBA3LID U3MEPEHHbIX
BbIXOAHbIX NEPEMEHHbIX.

ar €Al 30 e 4,35 pSas

de Regelung mit Ausgangsriickfiihrung

es control por realimentacion de salida

ja HA74—F1y 2818

pl regulacja wedtug wielkosci wyj$ciowych
pt controlo de retroacgao de saida

sv reglering med utstorhetsaterféring
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351-17-24

351-17-25

régulation a réaction distribuée

Type de régulation ou une ou plusieurs variables du systéme réglé sont utilisées
comme variables de réaction du régulateur en plus de la variable commandée.

distributed feedback control

Type of control in which one or more variables of the controlled system are used as
feedback variables to the controller in addition to the controlled variable.

ynpasneHue ¢ NOMOL4I0 pacnpeaenieHHOW o6paTHOM CBSA3MN

Tvn ynpaBsnexus, npu KOTOPOM OAHa WNW Gonee nepemeHHbIX KOHTPONMpyemon
CACTEMbl WCMONb3yeTCsi Kak NEepemMeHHble OOpaTHOW CBA3WM KOHTponnepa B
AOMNONHEHNUE K KOHTPONUPYEMOIN NepEeMEHHOM.

ar £ e B ye 4385 aSa3

de Regelung mit verteilten Rickfiihrungen

es control por realimentacién miiltiple

ja BEI4—-FryoH@

pl regulacja ze sprzezeniem od wielu zmiennych\
pt controlo de retroacgao distribuida

sv reglering med férdelad aterféring

observateur

Systeme permettant une estimation compléte de I'état d'un systtme commandé,
basé sur la mesure d'un ensemble incomplet de variables d'état et sur un modéle du
systéme commandé.

observer

A system for a complete estimation of the state of a controlled system based on
measurement of an incomplete set of state variables and a model of the controlled
system.

Habnopatenn

Cuctema ans nNOnHOW OLIEHKN COCTOSIHUSI KOHTPOSIMPYEMOW CUCTEMb, OCHOBAHHas
Ha M3MEpEeHWW HEMNONHOTO MHOXECTBA MNEPEMEHHbIX COCTOSIHUSI U Ha MoAenu
KOHTPONTMPYEMOi CUCTEMBI.

ar  ladl

de Beobachter
es observador
ja (B |NHB
pl obserwator
pt observador
sv observator
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351-17-26 régulation basée sur I'observation

Type de régulation ol une estimation compléte de I'état du systéme utilisée pour la
réaction est basée sur un observateur.

observer based control

Type of control in which a complete estimation of the system state used for feedback
is based on an observer.

OCHOBaHHOE Ha HabnioaeHun ynpaBnexHue

Twn ynpaBneHus, Nnpu KOTOPOM NOMHaa OueHKa COCTOSHUS CUCTEMbl, UCNON3yeMon
Ansa obpaTHoM CBA3M OCHOBLIBAETCA Ha Habnogatene

ar  Badle WSas

de Regelung mit Beobachter

es control basado en observador

ja REENEs{HWE

pl regulacja z obserwatorem

pt controlo baseado em observadores
sv observatorbaserad styrning

351-17-27 régulation a modéle interne

Régulation comportant explicitement dans sa structure un modéle & temps réel du
processus exprimant la réponse dynamique de la sortie du processus (variable
réglée) en fonction des variations de la variable réglante.

internal model control

A control which includes explicitly in its structure a real time model of the process
expressing the dynamic relation between the process output (controlled variable) and
the manipulated variable.

ynpaBneHue ¢ NOMOLLLIO BHYTPEHHEN Moaenu

YnpaeneHue, KOTopoe SBHO BKMOYaeT B CBOK CTPYKTypy Mogenb npouecca B
peanbHOM macwtabe BpeMeHM, BbipaXKalollylo AUHAMUYECKOE OTHOLLEHUE MeXay
BbIXOAOM npouecca (KOHTponupyemas nepeMeHHas) #  MaHUNynAauuoHHOW
nepemMHHOMN.

ar G"ah C:\ )As rSaS

de modeligestiitzte Regelung

es control por modelo interno

ja PEETAVHE

pl regulacja z modelem

pt controlo com modelo interno

sv styrning med intern processmodell
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351-17-28

351-17-29

estimation d'état

Détermination de I'état du systéeme complet au moyen d'un observateur ou d'un filtre
de Kalman.

state estimation

Determination of the complete system state by means of an observer or a Kalman
filter.

oleHKa COCTOAAHUA

OnpepeneHne cocTosiHUS BCEW CUCTEMbI NOCPEACTBOM HabnoaaTens unm unbTpa
Kanmana.

ar  Ala i

de Zustandsschitzung
es estimacidn de estado
ja  REEE

pl estymacja stanu

pt estimacdo de estados
sv tillstdndsuppskattning

régulation modale

Type de régulation dans laquelle les variables d'état sont choisies dans l'espace
d'états défini par les vecteurs propres du systéme.

modal control

Type of control in which the state variables are chosen in the state space defined by
the system eigenvectors.

MoAanbHoe ynpaBneHue

Tun ynpaeneHus, nNpu KOTOPOM NEPEMEHHbIE COCTOSHUS BbIGUpPAOTCS B
NPOCTPaHCTBE COCTOSIHMSA, ONpeAeneHHOM COGCTBEHHbIM BEKTOPOM CUCTEMBI.

ar (ot pSa3

de modale Regelung

es control modal

ja E—F#H®

pl regulacja modaina

pt controlo modal

sv  styrning av egenvirden
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351-17-30 régulation multivariable

Type de régulation comportant plusieurs variables d'entrée et une ou plusieurs
variables de sortie dépendant de plusieurs variables d'entrée.

multivariable control

Type of control with more than one input variable and one or more output variables
depending on more than one input variable.

MHOroMepHoe ynpasfneHue

Tun ynpaeneHns c Gonee Yem OAHOI BXOAHOW NepemMeHHON W oaHOW unu Gonee
BbIXOAHbIMWU NEPEMEHHbIMY, 3aBUCALUMMW OT Oonee 4Yem OAHON BXoaHOM
nepemeHHoMu.

ar Gl el danie P&s:v

de MehrgréBenregelung

es control multivariable

ja BENFN

pl sterowanie wielowymiarowe; regulacja wielowymiarowa
pt controlo multivaridvel

sv  multivariabel styrning

351-17-31 découplage

Elimination par des moyens appropriés des couplages indésirables entre les
variables individuelles du systéme.

decoupling

Elimination of undesirable coupling between single system variables by suitable
means.

pa3Bsa3ka

YnaneHue HexenartenbHbiX CoeauHEeHui Mexay KOHKpEeTHbIMW nepeMeHHbIMU
CucTeMbl C NOMOLLBIO NOAXOAALLMX CPEACTB.

ar  dayy

de Entkopplung

es desacoplamiento
ja FEFBL

pl odsprzezenie

pt desacoplamento
sv avkoppling
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351-17-32

351-17-33

régulation décentralisée
commande décentralisée

Régulation d'un systéme multivariable réalisée dans un ensemble de sous-systémes
dans chacun desquels la régulation locale est basée sur des mesures et des
réactions de variables d'état ou de sortie locales.

decentralized control

Control of a multivariable system performed in subsystems in each of which the local
control is based on measurement and feedback of local state or output variables.

AeueHTpanM3oBaHHOe ynpaBneHue

YnpasneHue CUCTEMOW CO MHOMMMW MNEPEMEHHLIMYM, OCYLIECTBNSEMOE B
noAcucTeMax B KaxaoW W3 KOTOPbIX fOKanbHOe ynpaBneHWe OCHOBbLbIBAETCS Ha
“3MepeHun n obpaTHON CBSA3N NOKamNbHbIX NEPEMEHHbBIX COCTOSIHUA WK BbIXOAHbIX
NepeMeHHbIX.

ar Sy it aSal

de dezentrale Regelung

es control distribuido

ja SN

pl sterowanie zdecentralizowane; regulacja zdecentralizowana
pt controlo descentralizado

sv decentraliserad styrning

régulation hiérarchique

Reégulation d'un systéme multivariable réalisé dans des sous-systémes, qui sont en
général dédiés a différents niveaux de régulation.

hierarchical control

Control of a multivariable system performed in subsystems, which generally are
assigned to different control levels.

unepapxuyeckoe ynpasrieHue

YnpaBneHne CUCTEMON CO MHOrMmu nepeMeHHbIMY, OocyLlecTBnsiemoe B
noacucTemax, Kotopble 0Bbi4HO NpUNUckIBaOTCA pa3nnyHbIM YPOBHbLIM ynpaBneHus.

ar  <bas (..<$

de hierarchische Regelung

es control jerarquico

ja  FEE®®

pl sterowanie hierarchiczne; regulacja hierarchiczna
pt controlo hierdrquico

sv  hierarkisk styrning
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351-17-34 régulation optimale

Régulation pour laquelle lindice de performance atteint un maximum ou un
minimum, sous certaines conditions spécifiées.

optimal control

Control for which the performance index reaches a maximum or a minimum under
specified conditions.

onTumManbHoOe ynpaBneHue

YnpasneHue, ans KOTOPOro nokKasaTenb kKa4vectBa AOCTUraet MakcuMmyma npu
onpeaeneHHbIX ycnoBusax.

ar it (5‘55

de optimale Regelung

es control 6ptimo

ja MBI

pl sterowanie optymaine; regulacja optymalna
pt controlo 6ptimo

sv optimal styrning

351-17-35 régulation adaptative

Type de régulation dans laquelle la structure ou les paramétres du systéeme de
régulation sont modifiés automatiquement pour compenser les conditions et I'état de
fonctionnement variables.

adaptive control

Type of control with automatic modification of the structure or parameters of the
controlling system to compensate for varying operating conditions and states.

afanTuBHoOe ynpasneHue

Tun ynpaeneHWs C aBTOMaTMYECKOh moaudukauuein CTpyKTypbl Unu napameTpos
KOHTPONUpPYILLEN CUCTEMbI ANSA KOMMEHCauun MeHsiiowmxca pabounx ycnosui u
COCTOSIHUM.

ar ¢l gie pSa3

de adaptive Regelung

es control adaptativo

ja MW

pl sterowanie adaptacyjne; regulacja adaptacyjna
pt controlo adaptativo

sv adaptiv styrning
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351-17-36

351-17-37

identification des paramétres

Détermination des paramétres du systéme & partir de la mesure des variables du
systéme qui varient dans le temps.

parameter identification

Determination of system parameters from measurement of time varying variables of
the system.

napameTpuueckas uaeHTuUuKaumus

Onpe,ueneHMe napameTpoB CUCTEMbI UCXOAS U3 U3MEPEHUA NEPEMEHHbIX CUCTEMb],
KOTOPpbl€ MEHAKOTCA BO BPEMEHN.

ar  piie iy el

de Parameteridentifizierung; Parameterschitzung
es identificacién de parametros

ja ’SIA—=5RE

p! identyfikacja parametréow

pt identificacdo de parametros

sv parameteridentifiering

sensibilité des parameétres

Importance de la variation de certaines propriétés essentielles du systéeme (par
exemple les valeurs propres) par rapport aux variations de paramétres du systéme
(par exemple gains des régulateurs).

parameter sensitivity

Amount of variation of essential system properties, e.g. eigenvalues, in relation to
variation of system parameters, e.g. controller gains.

YyBCTBUTENIbHOCTb NapameTpoB

BenuuvHa Bapuauuu CylieCTBEHHbIX CBOMCTB CUCTEMbI, Hanpumep, COBCTBEHHbIE
3Ha4eHus, No OTHOLLEHWIO K Bapuauuu NapaMeTpoB CUCTEMbI, HAaNPUMepP, YCUNUHUS
KOHTponnepa.

ar ke daaliaa

de Parameterempfindlichkeit

es sensibilidad de los parametros

ja st A—-9BE

pl wrazliwos¢ na zmiane parametréw

pt sensibilidade de parametros

sv  parameterkénslighet
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351-17-38 régulation robuste

Régulation qui fonctionne d'une maniére satisfaisante bien que les paramétres du
processus présentent des variations importantes.

robust control

Control in which satisfactory operation is performed in spite of large variations in
process parameters.

XuBydyee ynpasneHue

YnpaeneHue,, KOTOpoe, OCyLLECTBNSETCS, YA0BNETBOPUTENBHBLIM, 06pa3oM,, HECMOTPS
Ha,cepbesHblil,pa3bpoc, B,napameTpax,npouecca.

de robuste Regelung

es control robusto

ja oz M@

pl sterowanie odporne; regulacja odporna
pt controlo robusto

sv robust styrning

351-17-39 estimation des perturbations

Estimation des perturbations déterministes en utilisant un modeéle d'observation
complété par un modeéle de perturbation.

disturbance estimation

Estimation of deterministic disturbances using a modified observer model extended
by a disturbance model.

OLUeHKa nomex

OueHka AETepPMUHUPOBaHHbIX NOMEX, ucnonbayLwjas MO,qu)VILWlpOBaHHyIO Moaenb
HabniogeHus, AONONHEeHHYI0 MoAenbio NomMex.

ar 53 i

de Stdrbeobachtung

es estimacién de perturbaciones
ja  HELNEE

pl estymacja zakiocen

pt estimacdo de perturbactes
sv stérningsuppskattning
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351-17-40

351-17-41

prédiction (en commande automatique)

Estimation des valeurs des variables du systtme a un certain moment du futur,
déduite des valeurs actuelles et passées de certaines des variables d'état du
systéme.

prediction (in automatic control)

Estimation of the values of the system variables at some future time based on
current and past values of some of the system state variables.

NpOrHo3MpoBaHue (B aBTOMaTUYECKOM yNpaBneHnm)

OueHKka 3HaHW NEPEMEHHbIX CUCTEMbl B KaKOH-TO MOMEHT BpemeHu B Oyayliem,
OCHOBaHHasi Ha TeKylWX U NPOLWNbIX 3HAYEHUSAX HEKOTOPbIX W3 NEepPeMEHHbIX
COCTOSIHUS CUCTEMBI.

ar M pSadl (55 5 pig)

de Vorhersage (in der Automatisierungstechnik)
es prediccion (en control automatico)

ja (ERNEIcET3) TN

pl  predykcja (w sterowaniu automatycznym)

pt predigdo (em controlo automatico)

sv prediktering

régulation de limitation

Régulation additionnelle qui n'agit que lorsqu'une variable donnée atteint ses limites
prédéterminées.

limiting control

Additional closed loop control which only takes effect if a given variable reaches its
predetermined limits.

npepenbHoOe ynpaBrieHue

HononHuTtenbHoe ynpasneHve ¢ obpaTHOI CBA3bH, KOTOpPoe cpabaTbiBaeT, TONbKO
€CNKn flaHHan nepemMeHHasn JOCTUraeT CBOUX 3apaHee onpeaeneHHbIX Npeaenos

ar  (933s) 2g3a. WSa5

de Begrenzungsregelung
es control por limitacion

ja EERFSROHE

pl regulacja w ograniczaniu
pt controlo de limitagao

sv begransande reglering
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